
 ระบบรบกวนสญัญาณที�มปีระสทิธภิาพ
สามารถรบกวนคลื�นชว่งความถี�ที�ใชส้าํหรบัควบคมุการบนิของโดรนและการสง่สญัญาณวดิโีอ | สามารถรบกวนคลื�นความถี�
GNSS | ครอบคลมุการรบกวนโดรน(UAV)ไดห้ลากหลายรุน่ | สามารถรบกวนคลื�นความถี�ที�หลากหลายได้พรอ้มกัน| ระยะ
การรบกวนไกลสดุ 1.5 กิโลเมตร     เมื�อแทรกแซงสญัญาณสาํเรจ็ โดรนจะถกูตัดขาดและสญูเสยีการติดต่อสื�อสารกับผู้
ควบคมุการบนิ สง่ผลใหโ้ดรนลงจอดฉกุเฉินหรอืรว่งตกลงเอง

การเชื�อมต่อกับอุปกรณ์ปลอมแปลงสญัญาณ (Consociate Spoofing)
Blader สามารถเชื�อมต่อกับอุปกรณ์ปลอมแปลงสญัญาณ GPS ผา่นพอรต์ Type-C ชว่ยใหผู้ใ้ชง้านสามารถควบคมุโดรน
ใหล้งจอดที�ตําแหนง่ที�ต้องการ หรอืทําใหโ้ดรนสญูเสยีการควบคมุและรว่งตกได้

เทคโนโลย ีLow SWaP-C
กระทัดรดั สะดวกต่อการเคลื�อนยา้ย นํ�าหนกัไมเ่กิน 4 กิโลกรมั จงึควบคมุการใชง้านไดส้ะดวก

บนัทึกขอ้มูลผู้ใช้
Blader บนัทึกทกุการรบกวนสญัญาณแบบออฟไลน ์หากเกิดการทํางานที�ผดิพลาด ผูใ้ชส้ามารถสง่บนัทึกการปฏิบติังานมาที�
บรษัิท จะมทีีมงานดแูลและตอบกลับโดยเรว็ที�สดุ

คณุสมบติั
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มุมมองด้านบน

มุมมองด้านขา้ง

มุมมองภาพ

Sk yfendBlader

คณุสมบติั

ฮารด์แวร์
ขนาด (มม.): 795 x 100 x 304
นํ�าหนกั (กก.): 4
ระยะเวลาการใชง้านโหมดรบกวน(นาที): 30

ฟ�งก์ชั�นอื�น ๆ 
ชว่งอุณหภมู:ิ
อุณหภมูกิารทํางาน (°C): -20 ถึง +55
อุณหภมูกิารจดัเก็บ (°C): -20 ถึง +60
บนึทึกกิจกรรมผูใ้ชง้าน: รองรบั
ระดับการป�องกัน IP: IP65

การรบกวน
ระยะ: 1.5 กิโลเมตร
มุมมองภาพ (FoV): แนวนอน: ±15° แนวตั�ง: ±10° 
สญัญาณรบกวน: 86868MHz / 915MHz / 1.2GHz / 1.4GHz / 1.6GHz /
2.4GHz / 4.95GHz / 5.2GHz / 5.35GHz / 5.6GHz / 5.8GHz
รองรบัโมดลูเสรมิเพื�อขยายการรบกวนคลื�นความถี�ในชว่งความถี�อื�นๆได้

Blader เป�นเครื�องรบกวนสญัญาณโดรนแบบพกพา (SUAVs)   
สามารถรบกวนสญัญาณควบคมุการบนิ   สญัญาณสง่ภาพ   และสญัญาณ
ดาวเทียมนําทาง (GNSS) ของโดรน   เหมาะสาํหรบัการป�องกันภัยคกุคาม
จากโดรนผิดกฏหมาย
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